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2. Pogoji za vkljucitev:
Splosni pogoji za vpis na doktorski Studij.

3. Izobrazevalni cilji in predvideni studijski rezultati:

(Predmetnospecificne komponente)

Izobrazevalni cilji: Cilji predmeta so posredovati sluSatelju ustrezna znanja, potrebna
za razumevanje koncepta zagotavljanja varnosti. Nauciti se mora prepoznavati
nevarnosti in Skodljivosti ter oceniti tveganja, ki jih te nevarnosti in Skodljivosti
predstavljajo tako za delavca, kot tudi za okolico. Znati mora oceniti obstojeCe
varnostno stanje in dolociti ustrezne morebitno potrebne varnostne ukrepe. Poudarek
je na varnosti tehniskih sistemov v biotehniki.

Studijski rezultati: Slusatelj je po uspe$no zakljutenem predmetu seznanjen z
ustreznimi varnostnimi kriterije in jih zna samostojno uporabljati. Pozna elemente
tveganja in metode za znizevanje tveganja. Usposobljen je to znanje uporabiti pri
zagotavljanju varnosti stroja tako med njegovim projektiranjem, kakor tudi sodelovati
pri izdelavi navodil za uporabo takega stroja in pri razvijanju varnih postopkov dela.
Slusatelj se zaveda nujnosti zagotavljanja varnostni na najucinkovitejSi a hkrati
razumen in tudi ekonomsko upravi¢en nacin. Zaveda se pomena zagotavljanja
varnosti in varovanja zdravja pri delu, kakor tudi pomena varovanja okolja.

4. Vsebina predmeta:

V okviru predmeta bo podrobno pojasnjen koncept zagotavljana varnosti in zdravja
pri delu, kar vklju€uje tudi komponente varovanja okolja. Opisani bodo parametri, ki
vplivajo na zagotavljanje varnosti. Razlozena bosta koncepta vgrajene in dodana
varnost. Definiran bo pojem tveganje in obrazlozeni njegovi elementi. Predstavljene
bodo tipi€ne nevarnosti, ki se lahko pojavijo pri delu s stroji. Obravnavane bodo
varnostne analize, s pomocjo katerih se doloCajo nivoji tveganja. SluSatelji bodo
spoznali varnostne naprave in sisteme, vkljuéno z osnovnimi varnostnimi krmilji, ki se
uporabljajo pri zagotavljanju ustrezne varnosti. Predstavljen bo pomen pravilne
prostorske postavitve strojev in naprav ter posebnosti pri mobilnih strojih. Vklju¢en bo
tudi vpliv pogojev okolice na varnost pri delu s stroji (osvetljenost, hrup, temperatura,
vlaznost, prah, hitrost gibanja zraka, itd.). Predstavljeni bodo tudi postopki
zagotavljanja varnosti pri ro¢nih orodjih in strojin ter pri stacionarnih in mobilnih
strojih, s poudarkom na kmetijskih, gozdarskih, lesarskih in Zivilsko-predelovalnih
strojih. Obravnavane bodo tudi sledeCe teme: metode pregledovanja in preizkusanja
strojev in naprav, vpliv organizacije dela na varnost, vpliv novih tehnologij na
zagotavljanje varnosti, upravljanje s tveganji. Predstavljeni bodo tudi relevantni



predpisi in standardi ter primeri iz prakse. V predmet bo vklju¢eno tudi raziskovalno
delo.

5. Temeljni Studijski viri (v primeru knjig in monografij so Studijski vir le

izbrana poglavja iz njih):

- Ridly J, Pearce D. Safety with Machinery. Oxford [etc.]: Butterworth-Heinemann,
2002;

- Macdonald DM. Practical machinery safety. Oxford: Newnes: Burlington, 2004;

- Roger LB. Safety and Health for Engineers. New Jersy: John Wiley & Sons, 2006;

- Jerry RD, Robert HW, Mark AP, Dennis JM. Agricultural Safety & Health for
Engineers. Asae Publication: 1994

- tekoCa znanstvena literatura

6. Metode poucevanja in u€enja:
Predavanja (ucilnica), seminarji (individualno), konzultacije (individualno) in
raziskovalno delo (individualno).

7. Preverjanje znanja — obveznosti Studenta:
Izdelava individualnega projekta, njegova predstavitev in ustni zagovor.
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